Martin Kralik, 31

Moja nova teéria ma za ciel’ popisat’ také planovanie, v ktorom vieme, ze akcie nemusia
nastat’ isto, ale len s nejakou pravdepodobnostou, pricom o nej samotnej ni¢ nevieme.
Budem mat’ teda dva typy pravidiel. Prvy bude rovnaky ako pri klasickom planovani.
Druhy typ budem oznacdovat' s ,,<<” a bude to znamenat’, Ze hlava ma vicsiu Sancu byt
splnend. Ak je hlava negativna, tak to chdpem tak, ze hlava ma mensiu Sancu byt platna.
Ak sa mi z prvého typu pravidiel podari dokdzat’ A, tak z druhého typu sa méze dokéazat’ aj
vicsia aj mensia Sanca platnosti pre A, na tom uz nezalezi.

V nasledujucom priklade m6zem rybu len tak chytat’, ale s pouzitim udice mam vacsiu Sancu
na uspech. Predaj a ndkup udice je isty, ale to, ¢i sa mi podari predat’ chytenu rybu uz nie.

~MAM_UDICU, MAM_PENIAZE <- MAM_UDICU

MAM_UDICU, ~-MAM_PENIAZE <- MAM_PENIAZE, —-MAM_UDICU
MAM_RYBU, -MAM_PENIAZE <- MAM_PENIAZE, ~-MAM_RYBU
MAM_RYBU <<

MAM_RYBU << MAM_UDICU

-MAM_RYBU, MAM_PENIAZE << MAM_RYBU



