Martin Kralik, 31

Mgj priklad na reaktivne planovanie je zaloZeni na zjednodusSenej stratégii ako vyhrat’ zavod
formuly 1.

Na zaciatku sa ¢aka na zasvietenie zelen¢ho svetla, ktoré oznamuje zaciatok preteku.

Mojim cielom je prist’ ako prvy, a na to musim jazdit’ a predbiehat’.

Ak ale na trati nastala havaria, tak podl'a pravidiel nesmiem predbiehat’.

Ak sa mi mina benzin alebo mam uz zodraté pneumatiky, tak musim urychlene zajst’ do
boxov, nech mi dotankuji a vymenia gumy.

Ked’ prejdem posledné kolo, tak mézem vypntt’ motor.

Eventy (udalosti), ktoré mézu nastat’ bez mojho pricinenia, st:
ZELENE SVETLO, ZNICENE PNEUMATIKY, MINUTY BENZIN, HAVARIA NA TRATI, not
HAVARIA NA TRATI a PREJDENE_POSLEDNE_KOLO

ZAPNI_MOTOR <- ZELENE_SVETLO

JAZDI_A_PREDBIEHAJ <- ZAVOD ODSTARTOVANY, NOT MINUTY_ BENZIN, NOT
ZNICENE_PNEUMATIKY, not HAVARIA_NA_TRATI

JAZDI <- ZAVOD_ODSTARTOVANY, HAVARIA_NA_TRATI, NOT MINUTY_BENZIN, NOT
ZNICENE_PNEUMATIKY

ZAIDI_DO_BOXOV <- ZNICENE_PNEUMATIKY

ZAIDI_DO_BOXOV <- MINUTY_BENZIN

VYPNI_MOTOR <- PREJDENE_POSLEDNE_KOLO

Assert(NOT MINUTY_BENZIN, NOT ZNICENE_PNEUMATIKY) <- ZAJDI_DO_BOXOV
Assert(ZAVOD_ODSTARTOVANY) <- ZELENE_SVETLO
Assert(ZAVOD_ODSTARTOVANY) <- ZAVOD_ODSTARTOVANY, NOT PREJDENE_POSLEDNE_KOLO



